Extracto del libro “Telefonia” de M. Marin Salvat
1939
Capitulo XXXIII
Sistemas Mecanicos o Automaticos

Examinando las figuras 469, 471, 472, 473, 474 v 475 se ve que
la seleccion consiste en obligar a las escobillas u 6rgano mévil del se-
lector a recorrer las coordenadas del punto que, segiin la ley de selec-
cion, ocupa la linea en el campo de contactos. Estas coordenadas son
cilindricas en los sistemas Strowger v rotatorio, por hallarse dispues-
tos los contactos fijos en circulos horizontales y rectas verticales ; po-
lares en el Ericsson, por estar dispuestos los contactos en circun-

ferencias concéntricas y diferentes radios vectores, v cartesianas
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“en los sistemas panel y de relais. Los movimientos de elevacion
y giro de estos sistemas son reales los dos en el Strowger y vir-
tual el de elevacion en el rotatorio. En el Ericsson, ambos movi-
mientos son reales; en el panel es real el de elevacion, y en el de
relais, ambos son virtuales.

Salta a la vista que las diferentes soluciones de la capacidad
del campo de contactos, a la cual parecen estar subordinados los
dispositivos de cada sistema, recuerdan, en cierto modo, las de los di-
versos sistemas de numeracion, y por lo tanto podemos decir con
Lubberger que la ordenacion telefonica automética es la representa-
cion geométrica de un sistema de numeracién cuya base halla su re-
presentacion en la capacidad del campo de contactos.

Las diferentes firmas constructoras de equipos telefénicos tra-
tan de demostrar la superioridad que resulta de la adopcién de su
campo de contactos, y a este fin son muy interesantes los trabajos
de Damoisean, doctor Langer, etc.

Clasificacion de los sistemas automdticos. — Las diferencias bé-
sicas de cada uno de los sistemas anteriores pueden servir para cla-
sificar los diferentes sistemas, pero pueden también clasificarse desde
otros puntos de vista.

Por la capacidad de su campo se dividen en:

a) Sistemas de 10 6 5 lineas: relais.

b) Sistemas de 100 lineas: Strowger y rotatorio 7B.

¢) Sistemas de 200 lineas: rotatorio 7A.

d) Sistemas de 500 lineas : Ericsson y panel.

Por la naturaleza de los movimientos :

a) Sistemas de progresién : Siemens & Halske, Automatic Elec-
tric Company.

b) Sistemas de rotacion continua: rotatorio, Encsson, Lorimer.

c) Sistemas de relais: R. A. T.

Por la forma con que son gobernados los 6rganos de seleccion
se clasifican en:

a) Sistemas de impulsiones directas: Strowger.

b) Sistemas de impulsiones inversas: rotatorio, Ericsson y
panel.

A su vez, estos sistemas se dividen, segin su aplicacion, en pri-
vados, rurales y urbanos, y éstos se subdividen en sistemas de pe-
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